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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

RECOMMANDATIONS
POUR LES MACHINES ELECTRIQUES TOURNANTES
(A L’EXCLUSION DES MACHINES POUR VEHICULES DE TRACTION)

Quatriéme partie : Méthodes pour la détermination a partir d’essais
des grandeurs des machines synchrones

¢"dans la mesure on les conditions nationales le permettent Les
¢ dans ce but

PREFACE

es font\partic d’une série de recommandations traitant des machines électriques tournantes,
et dont les autrés parties sont

Premiére partie: Recommandations pour les machines électriques tournantes, éditée comme Publication
34-1 de la CEI

Deuxiéme partie: Recommandations relatives a la détermination du rendement des machines électriques
tournantes, éditée comme Publication 34-2 de la CEI

Troisiéme partie: Valeurs nominales et caractéristiques des turbo-alternateurs triphasés 4 50 Hz, éditée
comme Publication 34-3 de la CEI

A la suite des discussions qui eurent lieu pendant les réunions tenues a la Nouvelle-Delhi en
1960, & Bucarest en 1962 et & Léningrad en 1963, un projet fut soumis & ’approbation des Comités
nationaux suivant la Régle des Six Mois en aolt 1964



INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

RECOMMENDATIONS FOR ROTATING ELECTRICAL MACHINERY
(EXCLUDING MACHINES FOR TRACTION VEHICLES)

Part 4 : Methods for determining synchronous machine quantities from tests

FOREWORD

2) They have the form of recommendations for interngtiogal use a
sense

3) In order to promote this international unification the\| E Chexpresses the wish all National Committeeg having as
yet no national rules, when preparing such rules, shoy g smendations as the fundamental basis for these

4) The desirability is recognized of extending internation eeme es€ matters through an endeavour to harmonize
¢ national conditions will permit The National
Committees pledge their influgnce towardd\that end

parts being

Part 1 Recommendations for Rotating Electrical Machinery, issued as IEC Publication 34-1

Part 2 Recommendations on Determination of Efficiency of Rotating Electrical Machinery, issued as IEC
Publication 34-2

Part 3: Ratings and Characteristics of 3-phase 50 Hz (c/s) Turbine-type Generators, issued as IEC Public-
ation 34-3

After discussions during the meetings held in New Delhi in 1960, in Bucharest in 1962 and in Lenin-
grad in 1963, a draft was submitted to the National Committees for apptoval under the Six Months’ Rule
in August 1964
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Les pays suivants se sont prononcés explicitement en faveur de la publication de cette quatriéme
partie

Afrique du Sud Japon
Allemagne Pays-Bas
Australie Pologne
Autriche Portugal
Belgique Royaume-Uni
Corée (République de) Suede
Danemark Suisse
Etats-Unis d’Amérique Tchécoslovaquie
France Turquie

Inde Union des Républiques Socialistes Soviétiques
Israél Yougoslavie

Cette publication comprend la premiére édition (1967) ¢ parue en 1973

O
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The following countries voted explicitly in favour of publication of Part 4:

Australia Netherland

Austria Poland

Belgium Portugal

Czechoslovakia South Africa

Denmark Sweden

France Switzerland

Germany Turkey

India Union of Soviet Socialist Republics
Israel United Kingdom

Japan United States of America
Korea (Republic of) Yugoslavia

This publication is formed by the first edition issued in 1967 and Amé jn 1973
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RECOMMANDATIONS
POUR LES MACHINES ELECTRIQUES TOURNANTES
(A L’EXCLUSION DES MACHINES POUR VEHICULES DE TRACTION)

Quatriéme partie : Méthodes pour la détermination a partir d’essais
des grandeurs des machines synchrones

SECTION UN - DOMAINE D’APPLICATION ET OBIJET

Domaine d’application

taux gachines dépodrvues de bagues d’exci-
des™pr¢cautions spéciales devront étre prises
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RECOMMENDATIONS FOR ROTATING ELECTRICAL MACHINERY
(EXCLUDING MACHINES FOR TRACTION VEHICLES)

Part 4 : Methods for determining synchronous machine quantities from tests

SECTION ONE - SCOPE AND OBJECT

Scope

manent-magnet field machines, inductor type machines, efc
While the tests also apply in general to brushless machin

special precautions should be taken /\




	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

